
Schéma cinématiques : Le micro moteur thermique Résultat au test :          % 

 

Présentation du système : 
 

Le système est un moteur thermique de voiture radio commandée, il 

permet de transformer l’énergie chimique en énergie mécanique de 

rotation. 
 

Activité 1 :  
 

Identifier les sous ensembles cinématique.  
 

Bloc moteur:       S1 = {1, 

Manivelle:   S2 = {18, 

Bielle:       S3 = {14, 

Piston : S4 = {16, 

Lanceur: S5 = {21, 

Hors classe:  
 

Activité 2 :  
 

Identifier les mouvements possibles entre les sous ensembles : (compléter le tableau suivant) 

Sous ensembles Translation Rotation Degrés de liberté 

S1 et S2 Tx = ..   Ty = ..  Tz = .. Rx = ..  Ry =  .. Rz = ..  

S2 et S3 Tx = ..   Ty = ..  Tz = .. Rx = ..  Ry =  .. Rz = ..  

S3 et S4 Tx = ..   Ty = ..  Tz = .. Rx = ..  Ry =  .. Rz = ..  

S1 et S4 Tx = ..   Ty = ..  Tz = .. Rx = ..  Ry =  .. Rz = ..  

S1 et S5 Tx = ..   Ty = ..  Tz = .. Rx = ..  Ry =  .. Rz = ..  

S2 et S5 Tx = ..   Ty = ..  Tz = .. Rx = ..  Ry =  .. Rz = ..  
 

Activité 3 : 
 

Donner les noms des liaisons. 

Sous ensembles Noms des liaisons Axes ou Centres des liaisons  

S1 et S2   

S2 et S3   

S3 et S4   

S1 et S4   

S1 et S5   

S2 et S5   
 

Activité 3 : Réaliser le graphe des liaisons.  Activité 4 : Réaliser le schéma cinématique. 
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