Schéma cinématiques : Le micro moteur thermique | Résultatautest: 9%

Présentation du systéme :

Le systeme est un moteur thermique de voiture radio commandée, il
permet de transformer [’énergie chimique en énergie mécanique de
rotation.

Activité 1 :
Identifier les sous ensembles cinématique.
Bloc moteur: S1={1,
Manivelle: S2 = {18,
Bielle: S3 ={14,
Piston : S4 = {16,
Lanceur: S5 ={21,
Hors classe:
Activité 2 :
Identifier les mouvements possibles entre les sous ensembles : (compléter le tableau suivant)
Sous ensembles Translation Rotation Degrés de liberté
SletS2 Tx=.. Ty=.Tz=.. Rx=.. Ry= ..Rz=..
S2 et S3 Tx=. Ty=. Tz=.. Rx=.. Ry= . Rz=.
S3etS4 Tx=.. Ty=..Tz=.. Rx=.. Ry= . Rz=.
SletS4 Tx=.. Ty=.Tz=.. Rx=.. Ry= ..Rz=..
SletS5 Tx=. Ty=. Tz=.. Rx=.. Ry= . Rz=.
S2etS5 Tx=.. Ty=..Tz=.. Rx=.. Ry= . Rz=.
Activité 3 :
Donner les noms des liaisons.
Sous ensembles Noms des liaisons Axes ou Centres des liaisons
SletS2
S2etS3
S3etS4
SletS4
SletS5
S2et S5

Activité 3 : Réaliser le graphe des liaisons. | Activité 4 : Réaliser le schéma cinématigue.

86 -
S




151

l-i- ==

"

il KB

Prénom :
Classe :
Date

Axe lance

B

Embase lanceur

[

Vilebrequin

|

Axe piston

o~

Piston moteur

tn

Palier biclle

i N

Bielle

ea ]

Culasse

[gv]

Bougie

—

Jointbougie

<o

O

Ecrou carbu

Attache carbu

Bague lanceur

Plateav droit

L)L (@ (D (D (& | Nom:

Joint plateav

Cale_ep_culasse

Chemise

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
2 |Rovlement_ rirb_Bexil7
1
1
1
1
1
1
1
1

Support carter

1 Carter

@ (=[N I Cn| O~y QD

)

p|Nbre Désignation Matiére

Echelle 1:1 _ lycee guy de Maupassant
A3

= Micro Moteur

8 7 & 5 4 3 2 1



