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Cinematiqueygraphigue Mécanique Classe:
Note : 120
Théme : Motorisation de volets battants TP
Problématique : Déterminer la longueur de rail de guidage nécessaire.
Objectif du TP : Découverte des notions fondamentales de cinématique graphique.
Matériel disponible : Conclusion de cette étude concernant les trajectoires des solides ayant un mouvement de rotation autour
o Logiciel Cinématique VOLTEC d’un axe fixe :
o Systéme de motorisation de volets battants démontable
1°¢ partie : Etude du fonctionnement
Trajectoire particuliére :
o TL,bras/voIet .
— — ” — Tracer toutes les trajectoires étudiées sur le plan.
2¢me partie : Etude des vecteurs-vitesses
2°me partie : Etude cinématique Notion de vitesse : _
Les bases de la cinématique : Vitesse moyenne : Vimoy =
o Notions de mouvement : = N
Exemple : conducteur a bord de son véhicule Vitesse instantanée : notation
Par rapport au sol, le conducteur est 40)
Par rapport a son véhicule, le conducteur est 2@
Particularités du vecteur-vitesse :
ey ) o}
Reference - La notion de mouvement est ; o
Systeme étudié : ; - -
) un mouvement est obligatoirement décrit par o
Notation : s
rapport a .
& Tracer Vi geymr dans les 5 positions.
':__..- i ‘_' L"UGIUUF e L L e e L
I—-__\_ & 8 @ vitesse VK,mfaa‘fm:r Vi T,vofe.tfn’;ur VKZ,VD.I’E‘H!‘;JJJ’ Vi3, voletimur | VK4, uchfeta’r;’;ur VKE,MBWEW
' N L Référence : r—
O Systéme étudié : vecteuriosse v | 0289 0.226 0.181 0.137 0.093 0.048 m.s"
Notation : Rayon de la
trajectoire R =
-. ~
% Rapport =
. - ”
o Trajectoire : Wvoleymur = 0,74 rad.s
Définition : L _
On en déduit la relation :
exemple : un avion est en phase de vol _ : —
Tracer les vecteurs-vitesses ci-dessus dans la position 2.
Syntheése :
Trajectoire tracée : Caractéristiques du vecteur-vitesse :
o Point d’application :
o Direction :
o Sens:
o Intensité :
1°¢ partie : Etude des mouvements et des trajectoires . _ _
Mouvement volet / mur : 3°"° partie : Bilan
Tk voletmur ° Recherche de V. prasimur SaChant que Worasimer = 0,614 rad.s™ :
' 1Ay - Mouvement bras / mur :
Tkivoleymur (iIF1 @ 5) : .
TL,bras/mur .
Mouvement bras / mur : Vibrasimur - o . .
S Tracer cette trajectoire et ce vecteur-vitesse (dans les 5 positions).

Recherche de la longueur utile du rail de guidage :
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Echelle: 1/2

[ 11
2cm Echelle des vecteurs-vitesses : I
— — — ' N
10cm lcm ¢ 50 mm.s? @




/ Mécanique

M | Clncimaiieee grapaiiie |

Tale Théme : Motorisation de volets battants TP

Pour aller plus loin ... @@3

Nous allons a présent étudier la relation entre woras/mur €t Wvoletmur :

@ (rad/s)
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Wbras/mur .

Wvolet/mur *
Explications concernant le phénoméne — COMPOSITION DES VITESSES :
(étude réalisée dans la position 1)

Mouvement volet / mur :

TL,volet/mur :

VL,voIet/mur .

Tracer les vecteurs-vitesses concernés dans la position 1.

Relation de composition des vitesses :




