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I2D - PREMIERE I04AP1 

INTERFACE HOMME MACHINE DR1 

Nom : Prénom : Date : Classe : 
 

 

 

Exercice 1 : allumage d'une led 

Organigramme : 

 

 

Programme : 

 

// définition des variables et constantes 

int led_pin = ....... ;  // .......................................................................................... 

 

void setup() 

{ 

     pinMode(led_pin, OUTPUT);  // Pin 13 used as output 

} 

 

void loop() 

{ 

  digitalWrite(led_pin, HIGH) ;  // ...................................................................... 

  delay(1000) ;  // ................................................................................................. 

  digitalWrite(led_pin, LOW) ;  // ....................................................................... 

  delay(1000) ;  // ................................................................................................. 

} 

 

 
  


