
Exercice 2 : Imprimante 3D

Le schéma ci-dessous représente l'axe x d'une imprimante 3D. L'axe des y est identique et
placé en dessous. Le chariot 1, porteur de la buse déposant le PLA, est déplacé en
translation grâce au moteur M1 par l'intermédiaire de la liaison hélicoïdale. Le guidage est assuré par deux
pivots glissants parallèles. La vitesse de la buse lors du dépôt de matière est de 3 mm.s -1.

1 - Étude de la première phase : Méthode

2 - Étude de la deuxième phase. Méthode

3- Étude de la troisième phase. Méthode



t0 t3

t 0 0,3 0,5 0,8 1 1,3 1,5 1,8 2 2 2,4 2,8 3,3 3,7 4,1 4,5 4,9 5,3 5,3 5,7 6,1 6,5 6,8 7,2 7,6 8 8,3

X 50 50 51 52 53 55 57 59 62 62 67 71 75 78 81 84 86 87 87 88 89 90 92 93 94 95 96

V 0 1,5 3 4,5 6 7,5 9 11 12 12 11 9,8 8,6 7,5 6,4 5,3 4,1 3 3 3 3 3 3 3 3 3 3

a 6 6 6 6 6 6 6 6 6 -2,7 -2,7 -2,7 -2,7 -2,7 -2,7 -2,7 -2,7 -2,7 0 0 0 0 0 0 0 0 0

EXERCICE IMPRIMANET 3D

t1 t2

X(t)=3(t-5,33)+87

V(t)=3

a(t)= 0

X(t)=3t²+50

V(t)=6t

a(t)= 6

X(t)=-2,7(t-2)²+12(t-2)+62

V(t)=-2,7(t-2)+12

a(t)= -2,7
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